E I I SO F I SYSTEMY INTRALOGISTYCZNE - ROBOTY MOBILNE

IntraBot Picker

Robot mobilny
do transportu
pojemnikow KLT

IntraBot Picker to autonomiczny robot AGV/AMR
zaprojektowany do transportu standardowych pojemnikow
magazynowych pomiedzy stanowiskami kompletacyjnymi
aregatami. Jest przeznaczony do pracy w strefach
magazynowych, wytaczonych z ruchu dla ludzi.

= autonomiczny transport i uktadanie pojemnikow
na regatach

= obstuga do 7 pojemnikow KLT 600x400x270mm
= wysokos¢ podnoszenia do 3,5 m
= maksymalny udzwig do 350 kg

= mozliwos¢ modyfikacji wozka wedtug potrzeb

CZAS PRACY @ WYSOKOSC
PREDKOSC NA BATERII UNOSZENIA
6,5 km/h do 16 godzin

KLT@3169
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Robot mobilny AGV/AMR IntraBot Picker Robot transportuje standardowe pojemniki KLT,  IntraBot Picker jest jednym z elementow
sprawdzi sie w duzych magazynach, gdzie pobiera i odktada tadunki na regaty lub Systemu Automatycznej Logistyki,
konieczna jest automatyzacja transportu przenosniki. IntraBot Picker porusza sie po Magazynowania i Awizacji SALMA,
pojemnikéw typu KLT. zdefiniowanych trasach i obszarach w petni ktory w oparciu o floty robotow AGV i AMR
autonomicznie. automatyzuje operacje magazynowe.

Robot mobilny - IntraBot Picker



INTRABOT PICKER DANE TECHNICZNE

|

598
598

1230
1230

674

1274
1274

Robot mobilny IntraBot Picker jest przystosowany
do transportowania pojemnikéw KLT o wymiarach
600x400x270 mm, ktore pobiera z regatow lub
przenosnikow. s 1 r l
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Dzieki zaawansowanemu systemowi wizyjnemu,
robot precyzyjnie pozycjonuje sie wzgledem
tadunku, co zapewnia bezpieczne i efektywne
operacje.
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Analiza przedwdrozeniowa i wdrozenie

Klientom, kt6rzy zamierzajg wdrozy¢ systemy intralogistyczne oparte na autonomicznych robotach
mobilnych (AMR lub AGV) oferujemy przeprowadzenie analizy przedwdrozeniowej. Celem analizy jest
ocena procesow i infrastruktury logistycznej klienta, a nastepnie zaproponowanie koncepcji realizacji
transportu tadunkéw za pomoca pojazdéw AMR lub AGV. Analiza przedwdrozeniowa pomaga

w podjeciu decyzji o wdrozeniu, przedstawia poziom wymaganych inwestycji, a takze korzysci dla
klienta po wprowadzeniu zrobotyzowanego systemu intralogistycznego.

" QOcenainfrastruktury i procesdw przed robotyzacja

" Opracowanie i przedstawienie koncepgji systemu

= Symulagje i wirtualne wdrozenie
Wyposazony w laserowe skanery przestrzeni
oraz czujniki obecnosci  tadunku, IntraBot
Picker gwarantuje bezpieczng prace, omijajac
przeszkody i dbajac o bezpieczenstwo otoczenia
magazynowego. Zaawansowana  sensoryka
i sygnaty Swietlne oraz dzwiekowe zapewniajg
petna kontrole nad jego dziataniem.

" Wdrozenie systemu intralogistycznego

" Obstuga serwisowa
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