E I I SO F I SYSTEMY INTRALOGISTYCZNE - ROBOTY MOBILNE

Intra Bot Fork 2.0

Robot mobilny do transportu
palet, koszy I pojemnikow S E—

w halach magazynowych

instalacji specjalnej infrastruktury do pobierania tadunku. Dzieki
swojej elastycznosci jest idealny w Srodowiskach, gdzie czesto
zmienia sie layout hali produkcyjnej, a takze tam, gdzie transport
palet z poziomu posadzki jest kluczowy.
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IntraBot Fork 2.0 doskonale sprawdza sie w zaktadach L L
produkcyjnych oraz magazynach, w ktérych nie ma mozliwosci B e_' (v

autonomiczny transport palet w magazynach
i w halach produkcyjnych

alternatywa dla tradycyjnych wozkow widtowych I
bezpieczenstwo i wspotpraca z ludzmi [
mozliwo5¢ modyfikacji wozka

wedtug potrzeb

rozne formy finansowania g
inwestydji

MAKSYMALNA MAKSYMALNY CZASPRACY  WYSOKOSC WYSOKOSC
PREDKOSC UDZWIG NA BATERII UNOSZENIA  TRANSPORT.
4,5 km/h 1100 kg do 20 godzin do 0,98 m 0,24 m

‘.'..
Robot mobilny AMR porusza sie samodzielnie Robot podejmuje z posadzki tadunek o masie Robot realizuje zaplanowany cigg czynnosci
po wyznaczonych torach jazdy w hali do 1100 kg, ktéry moze unosi¢ do wysokosci bez udziatu operatora, pod kontrolg nadrzednego
magazynowej lub produkcyjnej, od miejsca 0,98 m. Standardowa wysokos¢ transportowa systemu IntraFleet 4.0, ktéry zarzadza ruchem,
zatadunku do miejsca roztadunku. to 0,24 m. uwzgledniajac infrastrukture hali produkcyjnej

i magazynu oraz przemieszczajacych sie
pracownikow.

Robot mobilny - IntraBot Fork



INTRABOT Fork 2.0

IntraBot Fork 2.0. transportuje palety drewniane,
z tworzywa, EUR 1, EUR 3, kosze na kétkach
i pojemniki. Jest wyposazony w podnosnik do
odbioru oraz umieszczania palet na posadzce
i w punktach dokujacych.
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Robot moze pracowac 24 h, takze w
pomieszczeniach ~ fabrycznych i

warunkach (np. chtodnie). W razie
podjezdza do stacj fadowania
dotadowania baterii.

ciemnych
trudnych
potrzeby
w celu

Zaawansowany system bezpieczenstwa
umozliwia bezkolizyjny transport materiatow,
wspotpracujgc z ludzmi oraz infrastrukturg
magazynowa.

dowiedz sie wiecej
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Analiza przedwdrozeniowa i wdrozenie
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Klientom, kt6rzy zamierzajg wdrozy¢ systemy intralogistyczne oparte na autonomicznych robotach

mobilnych (AMR lub AGV) oferujemy przeprowadzenie analizy przedwdrozeniowej. Celem analizy jest

ocena procesow i infrastruktury logistycznej klienta, a nastepnie zaproponowanie koncepcji realizacji
transportu tadunkéw za pomoca pojazdéw AMR lub AGV. Analiza przedwdrozeniowa pomaga
w podjeciu decyzji o wdrozeniu, przedstawia poziom wymaganych inwestycji, a takze korzysci dla

klienta po wprowadzeniu zrobotyzowanego systemu intralogistycznego.

" QOcenainfrastruktury i procesow przed robotyzacja

= QOpracowanie i przedstawienie koncepcji systemu

= Symulacje i wirtualne wdrozenie

" \Wdrozenie systemu intralogistycznego

Obstuga serwisowa
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